
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ПРОГРАММНОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ УПРАВЛЕНИЯ МОДУЛЕМ 

ПРИВОДА ПОВОРОТА 

Описание функциональных характеристик экземпляра программного 

обеспечения 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 
1. Общие сведения 

1.1. Обозначение и наименование программы 

Программное обеспечение управления модулем привода поворота. 

2. Краткое описание программного обеспечения 

Программа предназначена для дистанционного управления 

электроприводом полезной нагрузки БВС, с целью осуществления 

ее поворота. Программа обеспечивает связь с системой автоматического 

управления БВС по цифровому интерфейсу, также функциональные 

возможности программы позволяют направлять управляющие сигналы на 

электропривод полезной нагрузки БВС и обеспечивают получение обратной 

связи от исполнительных механизмов. 

Набор функциональных характеристик включает: 

− осуществление управление электроприводом оси поворота. 


